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CPV45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne
CPV 45233290-8 Instalowanic znakdw drogowych
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CPV 45233252-0 Roboty w zakresie nawierzchni ulic
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WYMA GANLA OGOLNE

WSTEP
Przedmiot Stczegolowef Specyfikacji Technicinej

Szezegdlowa Specyfikacia Techniczna odnosi si¢ do wymagan wspéinych dla poszezegéinych wymagan technicznych
dotyczqeyeh wykonarnia i odbioru robot.

Zakres stosowania SST

Szczegotowe Specyfikacje Techniczne stanowiq czeS¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i
wykonaniu Robot .

Zakres Robot objetych SST
Wymagania ogdlne nalezy rozumied i stosowad w powigzaniu z innymi Szczegolowymi Specyfikacjami Techniczrymi.
Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Wykonawea Robot jest odpowiedzialny za jakosé ich wykonania oraz za ich zgodnosc z Dokumentacjq Projeldowag, SST'i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagjqcy w ustalonym terminie przekaze Wykonawcey Teren Budowy wraz ze wszysikimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,

Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca Jest zobowiqzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresie trwania realizacyi zadania az do zakoviczenia i
odbioru ostatecznego Robét. Wykonawca dostarczy, zainstaluje { bedzie utrzymywac tymezasowe urzgdzenia
zabezpieczajqce w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéw, wszellde inne srodid
niezbedne do ochrony Robdt, wygody spolecznosci i innyeh.

Fakt przystqpienia do Robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Inspektorem oraz przez umieszczenie, w migjscach i ilosciach okvesionych przez InZyniera, tablic informacyjnych.
Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez cafy okres realizacyi Robdér. Koszt
zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnef zaplacie.

QOchrona srodowiska w czasie wykonywania Robot

Wykonawca ma obowigzek znad i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczqce ochrony
Srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykarczania Robot Wykonawca bedzie:
-utrzymywaé Teren Budowy { wykopy w stanie bez wody stojace],

-podejmowad wszelkie uzasadnione kroki majqace na celu stosowanie sig do przepisow i norm dotyczqcych ochrony
Srodowiska na ferenie i wokdl Terenu Budowy oraz bedzie unikad uszhodzen lub uciqzliwosci dla 0sob lub wiasnodci
spolecznef i innych, a wynikajgcych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu
dziglania. Stosujqe sie do tveh wymagan bedzie mial szczegdIng wzglad na:

Materialy szhodliwe dla otoczenia.
Materialy, ktore w sposcb trwaly sq szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszezone do uzycia.

Wszelkie materialy odpadowe uiyte do Robor bedq mialy swiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
Jednostke.

Ochrona wiasnosci publicznej i prywatney.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacyi na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociqgi,
kable itp. oraz uzyska od oedpowiednich wiadz bedacych wlascicielami tych urzqdzer potwierdzenie informacyi
dostarczonych mu przez Zamawigjqcego w ramach planu ich lokalizacfi. Wykonawca zapewni wlaiciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tveh instalaci i urzqdzen w czasie trwania budowy.



Wykonawca zobowiqzany jest umiescié w swoim harmonogramie vezerwg czasowq dla wszelkiego rodzaju Robot, ktore
majq byc wykonane w zakresie przelozenia instalacyi i urzqdzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadomic
Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot.

O fakcie praypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadz.

i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspéipracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia
instalacii na powierzchni ziemi { urzqdzer podziemnych.

Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.
Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong Robot i za wszelkie matevialy i urzqdzenia uzywane do Robot od Daty
Rozpoczecia do daty wydania Potwierdzenia Zakoriczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywad Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
spos6b, aby budowla drogowa lub jef elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego. Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora powinien
rozpoczqé Roboty natychmiast po otrzymaniu tego polecenia.

Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow
Wykonawca zobowigzany jest znac wszysthkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i

wytyezne, ktore sq w jakikolwiek sposéb zwigzane z Robotami i bedzie w peini odpowiedzialny za praesirzeganie tveh
praw, przepiséw i wytycznych podezas prowadzenia Robot.

MATERIALY
Zrodia uzyskania materialow

Zatwierdzenie partii (czeSci) materialéw z danego Zrddia nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego
#rédla uzyskajq zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do udokumentowania, Ze materialy uzyskane z
dopuszczonego frédia w sposéb ciqgly speiniajq wymagania Szczegdlowej Specyfikacyi Technicznych w czasie
postepu Robot.

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy. Kaidy rodzaj
Robét, w ktorym znajduja sie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko,
liczge sie z jego nieodebraniem i niezaplaceniem.

Przechowywanie i skiadowanie materialow.

Wykonawca zapewni aby tymezasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swojq jakosc i wlasciwos¢ do Robdt i byly dostepne do kontroli
przez Inspektora. Miejsca czasowego skladowania bedq zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy {ub poza Terenem
Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

SPRZET:.

Wykonawca jest zobowiazany do uiywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
Jjakosé wykonywanych Robat.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzqdzenia i narzedzia nie gwarantujqce zachowania warunkow Umowy , zostanq przez
Inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiqzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wplyng niekorzysinie na
Jakosé wykonywanych Robdt i wlasciwosci przewozonych materialow.

Wykonawca bedzie usuwad na biezqco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

WYKONANIE ROBOT
Ogélne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robot zgodnie z Umowq oraz za jakosc zastosowanych materiatow i
wykonywanych Robét, za ich zgodno$é z Dokumentacjq Projeitowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji
Raobdt oraz poleceniami Inspeltora.



Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé za dokladne wytvezenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
Robét zgodnie z wymiarami i rzednymi okresionymi w Dokumentacyi Projektowej lub przekazanymi przez Inspeltora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego preez Wykonaweg w wytyczeniu | wyznaczaniy Robot zostanag, jesti
wymagac tego bedzie Inspektora, poprawione przez Wykonawcee na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawey od
odpowiedzialnodci za ich dokiadnosé.

Polecenia Inspeltora bedq wykonywane nie poznief niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu preez
Wykonawee, pod grozbq zatrzymania Robor. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykorawca.

KONTROLA JA4KOSCI ROBOT
Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspeltorowi, programu zapewnienia
Jakosci oraz BIOZ.

Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedq przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obeimujq jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac mozna wytvezne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora. Przed przystapieniem do pomiardw lub badan, Wykonawea powiadomi Inzyniera o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na
pismie ich wyniki do akceptacji InZzyniera.

flosci badan kontrolnyeh , ktore Wykonawca winien zrobid i przediozy¢ Inspektorowi podane sq w innych SST. W
praypadku niejasnosci lub braku szczegélowych zapiséw ilo§é badar do wykonanie wskaze Inspektor Nadzoru w
czasie trwania robot.

Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginiecie ktéregokolwick z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedq zawsze dostepne dia Inspektor i przedstawiane do wglqdu na zyczenie
Zamawigigcego.

7. OBMIAR ROBOT

Zasady obmiaru Robot wskazuje Umowa.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty podiegajg nastepujqcym etapom odbioru:
- odbiorowi Robdt zanikajqeych i ulegajgeych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemiu,
- adbiorowi pogwarancyjnemu.

Dolumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac Operat Kolaudacyjny zawierajacy dokumenty
wshazane przez Inspeltora Nadzoru.

9. PODSTAWA PEATNOSCI sq zapisy ujete w Umowie.
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ODTWORZENIE TRASY I PUNKT OW WYSOKOSCIOWYCH

WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszef szczegolowef specyfiliacyi technicznej (SST) sq wymagania dotvczqce wykonania i odbioru robot
zwiqzanych z odrworzeniem trasy drogowej i jef punkiow wysokosciowych.

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy.

Zakres robort objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigiszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystikami czynnosciami
umozliwiaiqcymi i majqcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowe oraz poloZenia obiektow
inzynierskich.

Odtworzenie trasy [ punktow wysokosciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosciowych wehodzq:

a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyinego i wysokoSciowego punkitéw gléwnych osi trasy | punkiow wysokosciowych,
bluzupelnienie ost trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢Jwyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych {reperéw roboczych),

d)wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

ejzastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb ulatwiajqey
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

Ogélne wymagania dotyczqce robot
Ogolne wymagania dotyczqce robdt podano w 88T D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéne”.

MATERIALY
Ogolne wymagania dotyczqce materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skiadowania podano w SST D-M-00.00.00 ,, Womagania
ogolne”.

Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktéw gldwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoidziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dlugosci okolo 0,50 metra.

Do stabilizacii pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane Srednicy od 0,05 do (0,08 m i diugosci okolo 0,30
m, a dla punktow utrwalanych w istniejqcej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

SPRZET
QOgdlne wymagania dotyczqce sprietu
Ogaolne wymagania dotyczqcee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” .

Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktdow wysokosciowych naleZy stosowaé nastepujgcy sprzet:

—teodolity lub tachimetry,

—niwelatory,

—dalmierze,

—tyczki,

—faty,

—tasmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do oditworzenia wasy drogowef i jef punktow wysokosciowych powinien gwarantowaé uzyskanie
wymaganef dokladnosci pomiaru.

WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne ™.



Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byé wykonane zgodnie z obowiqzujqcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Wykonawca powinien przeprowadzic obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegolowego wytyczenia robot.
Prace pomiarowe powinny byc¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwaliftkacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé INSPEKTORA o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniv punktéw
glownych trasy i (lub) reperéw roboezych.

Wykonawca powinien sprawdzié czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sq zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roiniq si¢ od rzednych okreslonych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomic o tym Iniyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie
powinno byé zmieniane przed podjeciem odpowiednief decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktdre bazujq na pomiarach Wykonawcy, nie moga byc rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez InZyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszq by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajqce w sposéb wyrainy i jednoznaczny charakterystyke i pofoZenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen
powinny byé zaakceptowane przez Inspektora.

Wikonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych I ich oznaczen w czasie trwania robot.
Wizysthie prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleq do obowigzkéw Wykonawcy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punity gléwne powinny byc zastabilizowane w sposob trwaly, przy uiveciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takie dowigzane do punktéw pomocniczych, poloionych poza granicq robot
ziemnych.

Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonad w oparciu o dokumentacje projekfowq oraz inne dane geodezyjne , przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacyi projektowej.
Os trasy powinna byé wyznaczona w punktach giownych i w punktach posrednich w odleglosci zaleinej od
charakterystyki tevenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadzief niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé
wieksze 5 cm . Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnosciq do 1 cm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w dokumentacyi projeltowey.

Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zastqpi je odpowiednimi palami po
obu stronach osi, umieszczonych poza granicq robét.

Wiznaczenie przekrojow popriecinych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopow na powierzchni terenu
(okveslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacjq projektowa oraz w miejscach wymagajqcych uzupeinienia dla
poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora.

Do wyznaczania frawedzi nasypéw i wykopdw nalezy stosowad dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowaé w przypadku nasypow o wysokodci przekraczajqeej 1 metr oraz wykopow giebszych niz 1 metr. Odleglosé
miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosc ta
co najmnigj powinna odpowiadacé odstepowi kolejnych przekrojéw poprzeczmych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwiaé wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacjg projektowa.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
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ROZBIORKA ELEMEN TOWDROG OGRODZE

WSTEP

Przedmior SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru
robot zwigzanych z rozbidrlq elementéw drdg, ogrodzen i przepustow

Zakres stosowania SST

Szezegdlowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy .

Zakres robor objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwiqzanych z rozbicrkq elementéw
drogowych.

Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczqce robét podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne”

MATERIALY

Ogdélne wymagania dotyczqee materialow

Ogdlne wymagania dotyczqce materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
. Wymagania ogilne™.

SPRZET

Ogélne wymagania dotyczqce sprietu
Ogdine wymagania dotyczqce sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine”.
Sprzet do rozbiorki

Do wykonania robét zwiqzanych z rozbidrka elementéw drég, ogrodzer i przepustow moze byc wykorzystany sprzet
podany ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,

— ladowarki,

— Zurawie samochodowe,

— samochody cigzarowe,

— zrywarki,

— mioty pneumatyczne,

— pily mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.

WYKONANIE ROBOT. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT
Ogélne zasady wykonania robét podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.
Wykonanie robdt rozhiorkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drdg, ogrodzer i przepustéw obefmujq usunigcie z terenu budowy wszystkich
elementow zgodnie z dokumentacjq projektowq, SST lub wskazanych przez Inspektora.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny byé usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq sie wiasnosciq Wykonawey, powinien on prrewieic je na miejsce
olveslone w SST lub wskazane przez Inspektora Nadzoru.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST stajq sie wlasnosciq Wykonawcy, powinny by¢ usuniete z terenu budowy.



Doly (wykopy) powstale po rozbidrce elementow drog, ogrodzen i przepustéw znajdujgce si¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentacjq projektowq bedg wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szezegdlnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sig w nich wody opadowej.

Doly w migiscach, gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopéw drogowych nalety wypeinic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajqcego terenu i zagescic.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdine” .
Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbicrkowych oraz sprawdzentu
stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.



E. WYMAGANIA OGOLNE

 ROBOTY ZIEM!

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem ninigjszej szczegblowef specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczace wykonania i odbioru liniowych robot
ziemnych.

Zakres stosowania SST

Sezezegolowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cze$é Dokumentow Przetargowych I nalezy je stosowaé w zlecaniu I wykonaniu
robdr .

Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub modernizacyi drog i
obefmujgq:

a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,

b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,

¢) budowg nasypéw drogowych,

d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

Ogdélne wymagania dotyczqce robdt
Ogélne wymagania dotyczqce robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”

MATERIALY (GRUNTY).

Ogdlne wymagania dotyczqce materialéw
Ogéine wymagania dotyczqce materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00. 00.00 ,, Wymagania ogdine”
SPRZET. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogodlne wymagania dotyczqee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”

Sprzet do robdt ziemnych

Wykonawea prevsiepujacy do wykonania robdt ziemmych powinien wykazaé sig moziiwosciq korzystania z

nastepufqcego sprzetu do:

—  odspajania i wydobywania grumtéw (harzedzia mechaniczne, mioty pneumalyczne, zrywarki, koparki, ladowarki, wiertarki
mechaniczne ip.),

— jednoczesnege wydobywania i przemieszezania gruntdw (spycharkd, zgarmiarki, réwniarki, urzqdzenia do hydromechanizacji
itp.),

~  transportu mas ziemnych (samochody wywrothd, samochody skrzyniowe, tasmociagi itp.),

sprzetu zageszezajgeego (walce, ubljakd, plyty wibracyjne ifp. ).

TRANSPORT. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU
Ogéine wymagania dotyczqce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”
Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowyeh oraz meted transportu powinien byé dostosowany do rodzaju grunty (materiafu), jego
objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odleglosci ransportu. Wydajnosc srodkéw transportowych powinna byé ponadtc
dostosowana do wydainodei spreetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiaiu).

Zwickszenie odleglosei transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byc podstawq roszezer Wykonawcy, dotyezqcych
dodatkowej zaplaty za transpori.

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robét podana w SST D-M-00.00.00 .. Wymagania ogdine”
Doldadnosé wykonania wykopéw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie. od osi projekiowanej nie powinny byd wigksze niz + 10 cm.
Réznica w stosunku do projeltowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekraczaé + I em i -3 em.

Szerokosé gérnef powierzchni korpusu nie moze roznic sig od szerokosci projektowane] o wigeef niz + 10 cm, a krawedzie
korony drogi nie powinny mied wyranyeh zataman w planie.



Pochylenie skarp nie powinno roini¢ si¢ od projelzowanego o wiecef niZz 10% jego wartodci wyraZonef itangensem kata.
Maksymalne nierdwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekraczaé +10 cm .

Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezaleznie od budowy urzqdzen, stanowiqeych elementy systemdow odwadniajgcych, wietvch w dokumentacji projektowe;,
Wykonawea powinien, o ile wymagajq tego warunki ierenowe, wykonad urzqdzenia, kiére zapewniq odprowadzenie wod
gruntowych | opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby zabezpieczyé grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowigzek takiego wykonywania wykopdw i nasypéw, aby powierzchniom gruntu nadawac w cafym okresie trwania
robot spadki, zapewniajqce prawidiowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawey, grunty ulegng nawodnienin, ktdve spowoduje ich diugotrwalq nieprzydatnosd,
Wykonawca ma obowigzek usuniecia tych gruntdw i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt bez jakichkolwiek
dodatkowych oplat ze strony Zamawigjqeego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu rmusi umozliwiaé jego prawidiowe odwodnienie w cafym okresie trwania robét ziemnych.
Wykonanie wykopdw powinno postepowac w kierunku podnoszenia sie niwelety.

W czasie robdt ziemnych nalezy zachowaé odpowiedni spadek podiuiny i nadaé przekvojom poprzeczmym spadki,
umozlivigiqee szybki odplyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacji projektowef nie zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny
nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w praypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy
uwzglednié ewentualny wplyw kolejnodci i sposobu odspajania gruntow oraz termindw wykonywania inmych robdt na speinienie
wymagan dotyczqeych prawidliowego odwodnienia vwykopu w czasie postepu robdt ziemnych. Zrédia wody, odslonigte przy
wykonywaniu wykopdw, nalezy ujqé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzié poza teren pasa robdt
ziemnyeh.

Rowy

Rowy powinny by¢ wykonane zgednie z dokumentaciq projektowq i SST. Szerokosé dna i glebokosé rowu nie mogg réznid sie od
wymiaréw projekiowanych o wiecej niz +3 em.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady kontroli jakosci robér
Ogdine zasady kontroli jakesci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne”.
Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych

Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na konmtroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacii oraz =z
dokumentacjq projektowa.
Szezegding uwage nalezy zwrdcic na:
- wlasciwe wjgcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ujecie i odprowadzenie wysiekéw wodnych.

Sprawdzenie jakosci wykonania robdt

Szerokos¢ korpusu ziemnego

Szevokosc korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanef o wiecej niz + 10 cm.

Szerokos¢ dna rowsw

Szerokos¢ dna rowdw nie moze réznic sig od szevokosci projektowanef o wiecef niz +5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzgdne korony korpusu ziemnego nie mogq roinié sie od rzednych profelnowanych o wiecef niz -3 cm fub +1 cm.
Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie moze réinic sig od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia wyrazonego tangensem

kata.

Réwnoscé korony korpusu

Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego nie mogg przekraczac 3 cm.
Rownosé skarp

Nierownosci skarp nie mogq przekraczaé + 10 cm.

Spadek podhuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiuiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu nie moze dawad roinic, w stosunku do rzednych projektowanych,
wigkszych niz -3 cm lub + 1 em.



Zasady postepowania 7 wadliwie wykonanymérobotami

Wazysthie materialy nie spelniaiqee wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacii, zostanq odrzucone. Jesli
materialy nie spelniaiqce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na poleceme Inspektora Wykonawca wymieni e na
wlasciwe, na wiasny. koszt.

Wszystide roboty, ltdre wkazujq wzgksze odchylema cech od okreslonych w specyﬁkacp powmny byc ponownie wykonane
przez-Wykonawee na jego koszt. - :

QOgdine zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
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' WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniefszej szczegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania dotyczqce wykonania i odbioru wykopdw w
gruntach nieskalistych.

Zakres stosowania SST

Szezegolowa specyfikacia rechniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu | wykonaniu
robot opisanych wyzej.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robot ziemnyeh w czasie budowy lub modernizacii drdg i
obejmujq wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystepujqey w podioiu wykopu jest gruntem rodzimym, kibry bedzie stanowil podioze nawierzehni powinien
charakteryzowad sie grupq nosnosci Gi. Gdy podioze nawierzchni zaklasyfikowano do innef grupy nosnosci, nalezy podioze
doprowadzié do grupy nosnosci Gi.

WYKONANIE ROBOT

Zasady prowadzenia robot

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowad ich statecznosé w calym okresie prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen,
wynikafqcyeh z nieprawidiowego uksztaltowania skarp wykopu, ich podciecia fub innych odstepstw od dokumentacii projeldowef
obcigza Wykonawee.

Wykonawca powinien wykonywaé wykopy w taki sposch, aby grunty ¢ rdznym stopniu przydamosei do budowy nasypéw byly
odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajgcy ich wymieszanie.

Odspaojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny byé bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odiktad. O ile Inzynier dopusci czasowe skladowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczyé przed nadmiernym
zawilgoceniem.

Z chwilq przystqpienia do ostatecznege profilowania dna wykopu dopuszeza sie po nim jedymie ruch maszyn
wykonujgcych te czynnosé budowlang. Moze odbywaé sie jedynie sporadvezny ruch pojazdéw, kidre nie spowodujq uszkodzen
powierzehni korpusu. Naprawa uszkodzen powierzchni robdt ziemmych, wynikajqcych z niedotrzymania podanych powyief
warunkéw obcigia Wykonawce robdt ziemnych.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdélne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w S8T D-02.00.01
Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopdw polega na sprawdzeniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowef i SST. W
czasie kontroli szczegding uwage naleZy zwrécic na:

a) sposéb odspajania gruntéw nie pogarszajqey ich wlasciwosci,

b) zapewnienie statecznosci skavp,

¢} odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robét i po ich zakoriczeniu,

d) dokladnosé wykonania wykepow (usytuowanie i wykoriezenie),

¢) zageszczenie gornel strefy korpusu .

OBMIAR ROBOT

Ogélne zasady obmiaru rebot

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w SST D-02.00.61
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ZAGESZCZANIEM PODLOZA
WSTEP

Przedmiot SST

Przedmioter niniejszej szczegdlowe] specyfikacii techmicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszezaniem podioza gruntowego
Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) stanowi cze$é Dokumentdw Przetargowych i nalezy je
stosowadé w zlecanin 1 wykonywaniu Robot.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczgq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem
profilowania i zaggszczenia podioza pod warstwy konstrukcyjne przeznaczonego do ulozenia komstrukeji
nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreflenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
Materiaty Nie wystepuja.
SPRZET
Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdélne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i1 profilowania podioza powinien wykazad sig
mozliwodcia korzystania z nastgpujgcego sprzetu:

— roéwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoS$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié
wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle
do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcoéw statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wplywu na whasciwosdci gruntu podloza.

TRANSPORT
Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 , Wymagania ogélne”

WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™
Warunki przystapienia do robdt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezedniejsze
przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania i zageszczania podloza,jest mozliwe wylacznie za zgoda
Inspeldtora, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywad sig ruch
budowlany, niezwiazany bezpoérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchmi.



Wykonanie keoryta

Paliki Jub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach réwnoleghych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez InZyniera. Rozmieszczemie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie
szmurkow lub linek do wytyczenia robot.

Korvto mozna wykonywaé recanie, gdy jego szeroko$¢ mie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzemiach lub w przypadku robét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi byc¢
zaakcepiowany przez Inspektora.

Profilowanie i zaggszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszezen.

Po oczyszezeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzi¢, czy istnicjace rzedne terenu umozliwiaja
uzyskanie po profilowanin zaprojektowanych rzednych podioza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podioza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony 1 wystgpuja zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym
do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokodé zaakceptowana przez Inspektora ,
dowiez¢ dodatkowy grunt spemiajacy wymagania obowiazujace dla gérnej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zaggsci¢ warstwe.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé réwniarki.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do jego zaggszczania.

Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podioza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszezeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.
Jezeli po wykonaniu robét zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podioZa nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze
przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyklad przez roztozenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przez
Inspektora.
Jezeli wyprofilowane i zaggszczone podloZe uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania kolejnej
warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podioza Inspektor oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw. Jezeli
zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawg wykona on na wiasny koszt.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakesci robdt

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét pedano w OST D-M-00.00.00 ., Wymagania ogdélne™.
Badania w czasie robét

Czestotliwosé  oraz  zakres badan i pomiaréw  ustala Inspektor nadzoru na  budowie.
Szeroko$é koryta (profilowanego podioza)

Szerokosé koryta i profilowanego podloza nie moze réznic sig od szerokoéci projektowanej o wigeej niz +10 cm
i-5cm.

Réwnosé koryta (profilowanego podloza)
Nierdwnosci nie moga przekraczaé 20 mm.
Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podioza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja
+0,5%.

Rzedne wysokosciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi projektowanymi
nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm.

Uksztattowanie osi w planie

0% w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej 0 wigcej niz & 5 cm.

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™



. D-04.03.01

OCZYSZCZENIE I SKROPIENIE WARSTW
: KONSTRUKCYJNY CH

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegdlowe]j specviikacii techniczne) (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z oczyszezeniem i skropieniem warstw konstrukeyjnych nawierzchni

Zakres stosowania SST

Szczegdlowa Specyfikacia Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacii robdt .

Zakres robdt objetych SST

Ustalenia zawarte w ninigjszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robdt zwigzanych z oczyszezeniem
1 skropieniem warstw konstrukeyjnych przed ulozeniem nastepnej warstwy nawierzchni.

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Ogoéine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”

MATERIALY

Rodzaje materialéw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw konstrukeyjnych nawierzchni sa:

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowej:

— kationowe emulsje $redniorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

— uptynnione asfalty srednioodparowalne wg PN-C-96173 [3];

b) do skropienia podbudéw asfaltowych 1 warstw z mieszanek mineralno-asfaltowych:
— kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1994 [5],

- uplynnione asfalty szybkoodparowywalne wg PN-C-96173 [3],

- agfalty drogowe D 200 lub D 300 wg PN-C-96170 [2], za zgoda Inspektora.

Wymagania dla materialow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podano w EmA-94 [3].
Wymagania dla asfaltéw drogowych podano w PN-C-96170 [2].

Zuzycie lepiszezy do skropienia
Orientacyjne zuzycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukeyjnych nawierzchmi podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zuZycie lepiszezy do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Lp. Rodzaj lepiszcza Zuzycie (kg/m?)
1 | Emulsja asfaltowa kationowa 0od 0,4 do 1,2
2 | Asfalt drogowy D 200, D 300 0d 0,4 do 0,6

Doldadne zuzycie lepiszczy powinno by¢ ustalone w zaleZnosci od rodzaju warstwy 1 stanu jej powierzehni i
zaakceptowane przez Inspektora.

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podance w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogoine’



Sprzet do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przystepujacy do oczyszezania warstw nawierzchni, powinien wykazaé sig mozliwoscia korzystania z
nastgpujacego sprzgh:

- szczotek mechanicznych,

zaleca sie uzycie urzadzen dwuszozotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonava z twardych elementow
czyszezacych 1 smzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszezen przylegajacych do czyszczone] warstwy. Druga
gzczotka powinna posiadaé miekkie elementy czyszczace i shuzyé do zamiatamia. Zaleca si¢ uzywanie szczotek
wyposazonych w urzadzenia odpylajace,

— sprezarek,

— zbiornikéw z woda,

- szezotek recznych.

Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywacé skrapiarkg lepiszcza.

WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robé6t
Og6lne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdine”
Oczyszezenie warstw nawierzchmi

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usunieciu huZnego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek
mechaniczaych, a w razie potrzeby wody pod ciénieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywaé szezotek
recznych. W razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, bezposrednio przed skropieniem warstwa powinna by¢
oczyszezona z kurzu przy uZyciu sprezonego powietrza.

Skropienie warstw nawierzchmi

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona.

Tezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie lepiszczem moze nastapi¢ dopiero po wyschnigeiu
warstwy, z wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzechnia moze by¢ wilgotna.

Warstwa nawierzchni powinna by¢ skrapiana lepiszezem przy uzyciu skrapiarek, a w migjscach trudno dostgpnych
recznie (za pomoca weza z dyszq rozpryskowa).

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogblne zasady koniroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™.
Sprawdzenie jednorodnoéci skropienia i zuZycia lepiszeza

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robét

Qgdlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne™.



PODBUDOWA Z KRUSZYW-'._:_WYMAGANIA OGOLNE

WSTEP

Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szezegdlowej specyfikacii technicznej (SST) sq wymagania ogdlne dotyczqce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szezegdlowa specyfikacia techniczra (SST) stanowi czes¢ Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowad w zlecaniu
i wykonaniu robét.

Zakres robot objetych SST

Podbudowe z lruszyw stabilizowanych mechaniczrie wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi
w dokumentacji projektowe;.

Ogolne wymagania dotyczgce robot
QOgolne wymagania dotyezqee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne”.

MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczqcee materialéw

Ogdlne wymagania dotyczqee materialow, ich pozyskiwania i skfadowania, podano w 85T D-M-00.00.00 ,, Wymagania
ogoine”

Rodzaje materiaiow.

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczqcych
poszczegdinych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicanie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa = Zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

Wymagania dla materialow

Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-B-06714-15 [3] powinna leieé migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy wykonywane metodq
stabilizacji mechanicznef
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1-2 kruszywo na podbudowe zasadniczq (gorng warstwe) lub podbudowe jednowarstwowg

1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczq (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciggia i nie moze przebiegac od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznel uziarnienia na sqsiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziavna kruszywa nie moZe

przekraczac 2/3 grubosci warstwy ukiladanej jednorazowo.

Wiasciwoscel kruszywa

Kruszywa powinny spelniac wymagania okreslone w tablicy 1.
Tablica 1. cz.1

Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane 5
Lp. Wyszczegolnienie Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wediug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 | Zawartosc ziarn od 2 do od 2 od 2 do od2 od 2 do od 2 PN-B-06714-
mniefszych niz (4,075 mm, 10 do 12 10 do 12 10 do 12 15737
% (m/m)

2 | Zawartosc nadziarna, PN-B-06714-
% (m/m), nie wiecej niz ’ 10 3 10 J 10 1153

3 | Zawartosc ziarn PN-B-06714-
nigforemnych & # 3 40 B ) 16 [4]
Yaim/m}, nie wiecef niz

4 | Zawartosé zanieczyszczer:
organicznych, %(m/m), I i ! I I I fj}LB_M‘#SI
nie wiecej niz

d Tsﬁfﬁﬁi l‘:;k"wp © 0d30do | 0d30 do | 0d30 |od30do 70 ) ) BN-64/8931
bie 4 70 70 do 70 01 [26]
zageszczeniu metodq
I lub IT' wg PN-B-04481,

%
6 | Scieralnosé¢ w bebnie Los PN-B-06714-
Angeles 42 [12]
a) Scieralnos¢ catkowita
po peinef liczbie obrotow,
nie wigcej niz 35 45 35 30 40 50
b} Scieralnofé czesciowa
po 175 pelnei liczby
obrotéw, nie wiecef niz 30 40 30 35 30 35
Tablica I. ¢cz.2
Wymagania
Kruszywa naturalne Kruszywa lamane -
Lp. Wyszczegolnienie Zuzel Badania
wlasciwosci Podbudowa wediug
zasad- pomoc- zasad- pomoc- zasad- pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza
TSI

7 Naszqklxwos;r Yo(m/im), 25 p 3 5 6 8 PN-B-06714-
nie wiecej niz 18 6]

& | Mrozoodpornosc, ubytek PN-B-06714-
masy po 25 cyklach 5 10 5 0 5 10 19 [7]
zamrazania, %6(m/m), nie
wigcej niz

9 Rozpad krzemianowy i PN-B-06714-
Zelazawy lqcznie, % - - - - I 3 37 [10]
(m/m), nie wi cef niz PN-B-06714-

’ e 397117

10 | Zawartosc zwiqzkow PN-B-06714-
siarki w przeliczeniu na l I i 1 2 4 28 19
SOs, Ys(m/m), nie wigcei ]




niz

11 | Wskaznik nosnosct W PN-S06102
mieszanki kruszywa, %, [21]

nie mniejszy niz:
a) przy zageszezeniu I 80 60 &0 60 80 60
100 120 - 120 - 120 -
b) przy zageszczeniu Is
1,03

SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczqcee sprietu
Ogéine wymagania dotyczqee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”
Sprzet do wykonania robit

Wykonawca przystepujgcy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé sie

mozliwosciq korzystania z nastepujgeego sprzetu:

a) mieszarek do wyiwarzania mieszanki, wyposazonych w urzqdrenia dozujgce wode. Mieszarki powinny zapewnié
wytworzenie jednorodnef mieszanki o wilgotmosci optymalnej,

b} rowniarek albo ukiadarek do rozkladania mieszanki,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dosteprnych
powinny byé stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyine.

WYKONANIE ROBOT

Ogdine zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” .
Przygotowanie podioia

Podioze pod podbudowe powinno speiniaé wymagania okreflone w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem
i zageszczeniem podioza” i SST D-02.00.00 ,, Roboty ziemne”

Wytwarzanie mieszanki krusgywa

Mieszanke Iruszywa o scisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy wytwarzaé w mieszarkach
gwarantujgcych otfrzymanie jednorodnef mieszanki. Ze wzgledu na koniecznosé zapewnienia jednorodnodci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakeii na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna byé od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposdh, aby nie ulegla
rozsegregowaniu 1 wysychaniu.

Whudowywanie i zageszezanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byd rozlkiadana w warstwie o jednakowef grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszczeniu byla réwna grubosci projeltowanej. Grubosé pajedvnczo ukladanei warstwy nie moze przekraczaé 20 cm
po zageszezeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roziofona w sposéb zapewnigjgcy osiagniecie wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych. Jefeli podbudowa silada sie z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kaida
warstwa powinna byé wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkdw i rzednych wysokosciowych.
Rozpoczecie budowy kazdej nastepnej warstwy moze nastapic po odbiorze poprzednief warstwy przez Inspektora.
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zostaé osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jeieli wilgotno$d
mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna by¢ zwiliona okreslong iloscig
wody [ réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotmo$é mieszanki kruszywa jest wyisza od optymalnej o 10%
Jej wartosci, mieszanke nalezy osuszyc.

Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie.
Jeieli Wykonawca bedzie wykorzystywal, gotowq podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiqzany naprawié
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Kontrola jakosct robot




Ogolne zasady kontroli jakosei robot
Ogdine zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne”.
Badania w czasie robot

Crestotliwo$é ovaz zakres badani | pomiardw ustala Inspektor Nadzoru. Liczba badart zageszezenia { nosnosci kaidej
warstwy podbudowy — minimum jedno badanie na kaide rozpoczgte 100 mb drogi.

Inspektor nadzoru moze ograniczyé w/w badanie do lqcznej grubosci wykonanej podbudowy w przypadku gdy ogolna
grubosé podbudowy jest niewielka.

Zageszczenie podbudowy
Zageszezenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznac za prawidlowe, gdy stosunek widrnego modulu E»
do pierwotnego modulu odksztalcenia E, jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnef podbudowy.

E

— , 2,2
£y

Szerokosic podbudowy

Szerokosé podbudowy nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikéw szeroko$é podbudowy powinna byé wieksza od szerokosci warstwy wyzef lezqcef o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowey.

Nierownosci podbudowy nie mogq przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowq, = toleranciaq + 0,5
%. Rzgdne wysokoéciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczac
+ 1lem, -2 cm.

Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
05 podbudowy w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +5 cm.
Grubosé podbudowy i ulepszonego podioza

Grubos$é podbudowy nie moze sie réinic od grubosci projektowanef o wiecef niz:
- dla podbudowy zasadniczej +10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Nosnosé podbudowy
Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimal i odkssial
2 Eruszvwa o Wskasnik o inimalny moduf odksztal-
wskazz?nn;ku zageszczenia Mc_zksymalne ugiece cenia mierzony plytq o
Wu: nie s nie sprezyste pod kolem, mm $rednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40N S0 KN od od drugiego
pierwszego | obcigzenia E;
obcigzenia
E;
60 L0 1,40 1,60 60 120
80 Lo 1,23 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogélne zasady obmiaru robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogéine”.



| - D.04.04.02
PODB UDO WA Z KRUSZYWA LAMANEGO
- STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

WSTEP

Prredmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegofowej specyfikacji technicznej (SS5T) sq wymagania ogélne dotyczgce
wykonania | odbioru robdt zwigzanych z wykonmywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego
mechanicznie

Zakres stosowania SST

Szczegolowa specyfikacia techniczna (SST) stanowi czesé Dokumentow Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu
i wykonaniu robot.

MATERIALEY

Rodzaje materialow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw lamanych stabilizowanych mechanicznie powinno byé kruszywo

tamane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn Zwiru
wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno byc jednorodne bez zanieczyszezen obeych i bez domieszek gliny.

WYEKONANIE ROBOT
Ogdine zasady wykonania robdt podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z lruszyw. Wymagania ogélne”.
Whudowywanie i zageszezanie mieszanki krusgywa

Ustalenia dotyczace rvozidadania i zageszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 , Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogéine”.

Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiadac wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogolne”.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne zasady konrroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D-04.04.00 ,, Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”.
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WSTEP
Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowel specyfikacji techniczmej (SST)} sq wymagania
dotyczqee wykonania i odbioru robét zwiqzanych z wykonaniem warstwy Scieralnej z betonu
asfaltowego

Zakres stosowania SST

Szezegdlowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacii dotyczq zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem i odbiorem warstwy scieralnej z betonu asfaltowego wg PN-EN 13108-1 [47] i WI-2
Nawierzchnie asfaltowe 2010 [65] z mieszanki mineralno-asfaltowej dostarczonej od producenta.
W preypadku produkcyi mieszanki mineralno-asfaltowej przez Wykonawce dla potrzeb budowy,
Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ Zakiadowq kontrole produkcji (ZKP) zgodnie z WT-2 [63]
punkt 8.4.1.5.

Warstwe Scieraing z betonu asfaltowego moina wykonywaé dla drog kategorii ruchu od
KRI do KR6. Stosowane mieszanki betonu asfaltowego o wymiarze D podano w tablicy 1.

Tablica 1. Stosowane mieszanki

Kategoria . . . )
e Mieszanki o wymiarze DV, mm
KR 1-2 ACSS, AC8S, AC1iS
KR 3-4 AC8S, ACIIS
KR 5-6 ACSS, AC118 7Y

9 Podzial ze wzgledu na wymiar najwickszego kruszywa w mieszance.
? Dopuszczony do stosowania w terenach gorskich.

szezegdlowe wymagania dotyezqee robot

szezegdlowe wymagania dotyczqee robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegofowe ™ .

MATERIALY
szegegolowe wymagania dotyczqee materialow

szczegdfowe wymagania dotyczqee materialdw, ich pozyskiwania i skladowania, podano
w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania szczegofowe ™.

Lepiszcza asfaltowe

Nalefy stosowaé asfalty drogowe wg PN-EN 12591 [27] lub polimeroasfalty wg PN-EN
14023 [39]. Rodzaje stosowanych lepiszcz asfaltowych podano w tablicy 2.

Zalecane lepiszcza asfaltowego do warstwy $cierainef z betonu asfaltowego

Kategoria Mieszanka Gatunek lepiszcza
ruchu ACS asfalt drogowy polimeroasfalt
KRI - KR2 ACSS, ACES, 50/70, 70/100 )




ACIIS Wielorodzajowy 50/70
KR3-KR4 | ACSS, ACIIS 50/70 PMB 45/80-55
Wielorodzajowy 50/70 PMB 45/80-65
KR5—-KRg | AC8S, ACIIS Wielorodzajowy 35/50 PMB 45/80-55
PMB 45/80-65

Materialy do uszezelnienia polqczen i krawedzi

Do uszczelnienia polgczert technologicznych (1. zigezy podhuinych i poprzecznych z tego
samego materialu wykonywanego w roinym czasie oraz spoin stanowiqeych polqczenia roinych
materialow lub polaczenie warstwy asfaltowej z urzqdzeniami obcymi w nawierzchni lub jq
ograniczajgcymi, nalezy stosowac:

a) materialy termoplastvczne, jak tasmy asfaltowe, pasty itp. wedlug norm Iub aprobat
technicznych,

b) emulsie asfaltowq wedhug PN-EN 13808 [58] lub inne lepiszcza wedfug norm Iub aprobat
technicznych

Grubosé materiatu termoplastyeznege do spoiny powinna wynosic:

—  nie mnigf niz 10 mm przy grubosci warstwy technologicznej do 2,5 cm,
—  nie mnief niz 15 mm przy grubosci warstwy technologicznej wigkszej niz 2,5 cm.

Do uszczelnienia krawedzi nalezy stosowad asfalt drogowy wg PN-EN 12591 [27], asfalt
modyfikowary polimerami wg PN-EN 14023 [59] .metoda na gorqco”. Dopuszcza sig inne
rodzaje lepiszcza wg norm iub aprobat technicznych.

Materialy do zigczenia warstw konstrukcji

Do zlgczania warstw konstrukcji nawierzchni (warstwa wigzgea z warstwq Scieralng)
nalezy stosowad kationowe emulsfe asfaltowe lub kationowe emulsje modyfikowane polimerami
wediug PN-EN 13808 [38] i WI-3 Emulsje asfaltowe 2009 [66]punkt 5.1 tablica 2 i tablica 3.

Kaiionowe emulsje asfaltowe modyfikowane polimerami (asfalt 70/100 modyfikowany
polimerem lub lateksem butadienowo-styrenowym SBR) stosuje sig¢ tylko pod cienkie warstwy
asfaltowe na gorqco.

SPRZET

szezegolowe wymagania dotyczqee sprietu

szczegolowe wymagania dotyczqee sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegdtowe” .

Sprzet stosowany do wykonania robot

Przy wykonywaniu robot Wykonawca w zaleinosci od potrzeb, powinien wykazad sie
mozliwosciq korzystania ze sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:
—  ukladarka ggsienicowa, z elektronicznym sterowaniem rownosci ulladanefj warstwy,
—  skrapiarka,
- walce stalowe gladkie,
~  lekka rozsypywarka kruszywa,
—  szezotki mechaniczne i/lub inne urzqdzenia czyszezqce,
—  samochody samowyladowcze z przykryciem brezentowym lub termosami,
- sprzet drobny.

TRANSPORT
szezegolowe wymagania dotyezqee transportu

Szezegolowe wymagania dotyczgce transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegolowe”.

Mieszanke  mineralno-asfaltowg  nalezy dowozic na budowe pojazdami
samowpladowezymi w zaleznosci od postepu robot. Podczas transportu i postoju przed
whudowaniem mieszanka powinna by¢ zabezpieczona przed SSTvgnieciem i doplywem powietrza
(przez preykrycie, pojemniki termoizolacyine lub ogrzewane itp.). Warunki [ czas transportu
mieszanki, od produkcii do wbudowania, powinna zapewniad utrzymanie temperatury w
wymaganym przedziale. Powierzchnie pojemnikow uzywanvch do transportu mieszanki powinny
byé czyste, a do zwilfania tvch powierzchni moina uzywaé tvlko srodki antyadhezyine -
niewphrwajqce szkodliwie na mieszanke.



WYKONANIE ROBOT

szegegotowe zasady wykonania robot

szczegllowe zasady wykonania robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania

szczegolowe”.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca dostarczy Inzynierowi do akceptacji projekt
skladu mieszanki mineralno-asfaltowej.
Wymagane wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej podane sq nizej.

Uziarnienie mieszanki mineralnef oraz zawartosé lepiszcza do betonu asfaltowego do
warstwy scieralnej dla ruchuy KRI-KR2 [65]

f Przesiew, [% (m/m)]
Wiasciwos¢ AC5S AC8S ACIIS
Wymiar sita #, [mm] od do od do od do
16 - - - - 100 -
11,2 - - 100 - 90 100
8 100 - 90 160 70 90
5.6 90 100 70 20
2 40 65 45 63 30 35
0,125 9 22 8 20 8 20
0,003 6,0 14 6 12,0 5 12,0
iﬁiﬁﬁg leplszcza’ -Bmimf,o BminS,B Bmin5,6
Wymagane wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej do warstwy Scieralng, dla
ruchu KRI = KR2 [65]
Warunki
Wiasciwosé zageszczani Metoda i warunki ACSS ACES ACIIS
awg PN-EN badania
13108-20
[48]
Zawartose s
olnych ICe 1.2, ul;ljg‘lo PN—E]}T ; 2697-8 Vint.o Vint.0 Viinio
prIestrzeni uderzer [p {I Vonars.o Voraxs.o Vonass,0
Tomne oni C.12ubljan | PN.EN 12697-8
przesn'zeme ie %50 Wijr,?j VFB,,,,',,;_; WBM&,?;
wypetnione c’i , [33], VFB yings VFB o3 VEF B inss
lepiszezem uaerzen p.3
Zawartosé
wolnych C.1.2,ubjjan PN-EN 12697-8
przestrzeni ie, 2%50 [33], VMA s VMA 14 VMA inis
w mieszance uderzen p.5
mineralnej
PN-EN 12697-12
Odpornoéé na C Ly ul;y;ag;; przechgtj]n;anie w ITSR
drialanie wody ¥ fc,z’erzeﬁ 40°C z jednym ITSRs ITSRs %
cvklem zamrazania,
badanie w 25°C
¥ Ujednolicong procedure badania odpornosci na dziatanie wody podano w WT-2 2010 [65]

w zalgezniku 1.




Najwyszsza i najnizsza temperatura mieszanki AC [65]

Lepiszcze asfaltowe Temperatura mieszanki [°C]
Asfalt 50/70 od 140 do 180
Asfalt 70/100 od 140 do 180
Wielorodzajowy-33/30 od 155 do 195
Wielorodzajowy-30/70 od 140 do 180
PMB 45/80-55 od 130 do 180
PMB 45/80-65 od 130 do 180
Przygotowanie podioia

Podloze (warstwa wyréwnawcza, warstwa wigiqca lub stara warstwa S$cieralna) pod

warstwe $cieralng z betonu asfaltowego powinno byé na cafef powierzchni:
ustabilizowane i nosne,
czyste, bez zanieczyszezenia lub pozostafosei luinego kruszywa,
wyprofilowane, réwne i bez kolein,
suche.

Wymagana réwnosé podiuina jest okresiona w rozporzqdzeniu dotyczqcym warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiadad drogi publiczne [67].

Maksymalne nieréwnosci podioza z warstwy starej nawierzchni pod warstwy asfaltowe.

Maksymaina nieréwnosé
Klasa drogi Element nawierzchni podioza pod warstwe
Scieralng fmm]

A8 Pasy: ruchu, awaryjne, dodatkowe, wigczania 6
i wylqezania

GF Jezdnie lqcznic, jezdnie MOP, utwardzone 8
pobocza

G Pasy: ruchu, dodathowe, wigczania i
wyilqeczania, postojowe, jezdnie Iqcznic, 8
utwardzone pobocza
Z LD Pasy ruchu 9

Jezeli nierownosdci sq wieksze niz dopuszczalne, to naleZy wyréwnaé podioze.

Rzedne wysokosciowe podioza oraz urzqdzen usytuowanych w nawierzchni lub jg
ograniczajgcych powinny byé zgodne z dokumentacjq projektowq. Z podioia powinien byé
zapewniony odphw wody.

Oznakowanie poziome na warstwie podioza nalezy usunqgd.

Nieréwnosci podioia (w tym powierzchnig istniejacej warstwy Scieralnej} naleiy
wyréwnaé poprzez frezowanie lub wykonanie warstwy wyréwnawczej.

Wykonane w podiozu faty z materiatu o mniejszej sztywnosci (np. laty z asfaltu lanego w
betonie asfaltowym) nalezvy usungé, a powstale w ten sposob ubytki wypeini¢ materiaiem o
wlasciwosciach zblizonych do materiaiu podstawowego (np. wypelnic betonem asfaltowym).

W celu polepszenia polaczenia miedzy warstwami technologicziymi nawierzchni
powierzchnia podioza powinna by¢ w ocenie wizualnej chropowata.

Na podiozu wykazujgcym zmiszczenia w postaci siatki spekan zmeczeniowych lub spekan
poprzecznych zaleca sig¢ stosowanie membrany przeciwspekaniowej, np. mieszanki mineralno-
asfaltowej, warstwy SAMI lub z geosyntetykéw wediug norm lub aprobat technicznych.

Polgczenie migdpnwarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwafosci nawierzchni jest uzaleznione od zapewnienia polaczenia
miedzy warstwami i ich wspolpracy w przenoszeniu obcigzenia nawierzchni ruchem.

Podloze powinno by¢ skropione lepiszczem. Ma to na celu zwigkszenie polqczenia migdzy
warstwami konstrukcvinvmi oraz zabezpieczenie przed wnikaniem i zaleganiem wody miedzy
warstwami.



Skropienie lepiszczem podloia (np. z warstwy wigiqcej asfaltowej), przed uloZeniem
warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinno byé wykonane w ilosci podanej w przeliczeniu na
pozostale lepiszcze, tf. 0,1 + 0,3 kg/m’, przy czym:

—  zaleca sie stosowad emulsie modyfikowang polimerem,

—  ilo$¢ emulsji nalezy dobraé z uwzglednieniem stanu podloia oraz porowatosci mieszanki ;
Jjesli mieszanka ma wiekszq zawartos$¢ wolnych praestrzeni, to naleiy uzyé wigkszg ilosé
lepiszcza do skropienia, ktore po ulozeniu warstwy Scieralnef uszczelni jq.

Skrapianie podioza nalezy wykonywaé réwnomiernie stosujgc rampy do skrapiania, np.
skrapiarki do lepiszezy asfaltowych. Dopuszcza sie skrapianie reczne lancq w migjscach trudno
dSSTepnych (np. $cieki uliczne) oraz przy urzqdzeniach usytuowanych w nawierzchni lub jq
ograniczajqcych. W razie potrzeby urzqdzenia te naleiy zabezpieczy¢ przed zabrudzeniem.
Skropione podioze nalezy wylqezyé z ruchu publicznego przez zmiang organizacyi ruchu.

W wypadiu stosowania emulsji asfaltowej podioze powinno byé skropione 0,5 h przed
ukfadaniem warstwy asfaltowej w celu odparowania wody.

Czas ten nie dotvezy skrapiania rampq zamontowany na rozkiadarce.

Whudowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Temperatura podioza pod rozkladang warstwe nie moze by¢ nizsza niz +5°C.

Mieszanke mineralno-asfaltowa asfaltowq nalezy wbudowywaé w odpowiednich
warunkach atmosferveznych.

Nie dopuszcza sie ukladania mieszanki mineralno-asfaliowef asfaltowej podczas silnego
wiatru (V> 16 m/s)

Minimalna temperatura otoczenia na wysokosci 2m podczas wykonywania warstw asfaltowych

Rodzaj robét Minimalna temperatura otoczenia_[°C]
przed preystgpieniem do robot w czasie robot
Warstwa Scieralna o grubosci = 3 0 +5
cm
Warstwa Scieralna o grubosci < 3 +5 +10
em
Wiasciwosci warstwy AC
. . PrOJefk:towana Wekasnik Zawartosé wo_lnych
Iyp i wymiar grubosc warstwy , przestrzent w
mieszanki technologicznef zag@s;;zema warstwie
[em] 2 [%(viv)]
AC5S, KRI-KR2 2,0+40 =98 Li=40
ACS8S, KRI-KRZ 25+45 > 98 1,5+40
ACIIS, KRI-KR2 30=50 =98 13=40
AC8S, KR3-KR6 2,5+4,5 298 3,0+5,0
ACI11S, KR3-KR6 3,0+350 > 08 3,0+5.0

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna byé¢ whudowywana rozkladarkq wyposazonq w
whiad automatycznego sterowania grubosci warstwy I utrzymywania niwelety zgodnie z
dokumentacjg projektowq. W miejscach niedostepnych dla sprzetu dopuszcza sig whudowywanie
reczme.

Grubo$é wykonywanej warstwy powinna byé sprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech
miejscach (w osi i przy brzegach warsiwy).

Warstwy walowane powinny by¢ réwnomiernie zageszczone ciezkimi walcami drogowymi.
Do warstw z betonu asfaltowego nalezy stosowaé walce drogowe stalowe gladkie z mozliwosciq
wibracji, oscylacii lub walce ogumione.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT
szezegdlowe zasady kontroli jakosei robot

szczegotowe zasady kontroli jakosci robot podano w SST  D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szczegblowe” .



Wiasciwosci warstwy § nawierzchni orvaz dopuszezalne odchyihi
Warstwa asfaltowa
Grubosc warstwy oraz ilosé materialu

Dopuszczalne odchytlid grubosci warstwy Scieralnej wynoszq 10 [%].
Badanie grubosci Wykenawca winien wykonaé i prrekazad Inspektorowi w ilosci : 1 sgf na
kaide rozpoczete 100 mb drogi. Badanie naleiy wykonad w miejscu wskazanym priez inspekiora,

Spadii poprzeczne
Spadki poprzeczne powinny by zgodne = dokumentacjq projekiows, z tolerancjq + 0,5%.

Pozostate wlasciwasci warstwy asfaltowef

Rzedne wysokosciowe powinny byé zgodne z dokumentaciq projektowa.

Uksztaltowanie osi w planie nie powinno riznic sie od dokumentacji projektowej o + 5 cm.

Zigeza podluzne i poprzeczme, sprawdzone wizualnie, powinny byé réwne i zwiqzane,
wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi drogi. Praylegajace warstwy powinny
byé w jednym poziomie.

Wyglad zewnetrzny warstwy, sprawdzony wizualnie, powinien byé jednorodmy, bez
spekan, deformacyi, plam i wykruszen.

OBMIAR ROBOT
szczegolowe zasady obmiaru robot

szczegélowe zasady obmiaru robdt podano w SST  D-M-00.00.00 ,, Wymagania
szezegdlowe ™.



 D-03.02.0la
RE GULA CJA PIONOWA ST UDZIENEK

WSTEP

Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowef specyfikacyi technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwiqzanych z wykonaniem regulacyi pionowej studzienek kanalizacyjnych wodociggowych 1 telefonicznych .

Zakres stosowania SST

Szezegbiowa specyfikacia techniczna( SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacyi robdt

Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia robét zwiqzanych z wykonaniem i

odbiorem przypowierzchniowef regulacji pionowej :

-wlazéw kanatowych studni rewizyjnych kanalizacji deszczowej i sanitarnej
-zawordw wodociggowyeh ,

-studzienek telefonicznych .

MATERIAEY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczqce materialow

Ogdine wymagania dotyczqce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-M-00.00.00
» Wymagania ogdine™ [1] pht 2.

Materialy do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej

Do przypowierzchniowef naprawy uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej nalezy usyé:

a) materialy otrzymane z rozbiorki studzienki oraz z rozbidrki otaczajqeef nawierzchni, nadajqce si¢ do
ponownego whudowania,

b) materialy nowe, bedgce materiatem uzupelniajqcym, tego samego typu, gatunku i wymiaréw, jak material rozbiorkowy,
odpowiadajace wymaganiom:

- SST D-03.02.01 [2] w przypadku materialéw do naprawy studzienki,

- 58T, wymienionych w pkcie 5.6 niniejszef specyfikacyi, w przypadiu materialdw potrzebnych do uloienia nowej
nawierzchni,

SPRZET
Ogéine wymagania dotvczqee sprzetu
Ogéine wymagania dotvezqee sprzetu podano w ST D-M-00.00.00 , Wymagania ogdlne”™ [1] pkt 3.

Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawca przystepujqcy do wykonania naprawy, powinien wykazadé sie mozliwoscig korzystania z
nastepujqcego sprzetu:

- pity tarczowej,

- miota pneumatycznego,

- sprezarki powietiza,

- dfwigu samochodowego,

- zageszezarki wibracyjnej,

- Sprzetu pomocniczego (Szezotka, fopata, szablon itp.).

TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczqce transportu
Ogdlne wymagania dotyczqee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” (1] pkt 4.



Transport materialow
Transport nowych materiatéw do wykonania naprawy, powinien odpowiadaé wymaganiom okreslonym w:
a) SST D-03.02.01 [2], w przypadku materialéw do naprawy studzienki,

WYKONANIE ROBOT
Ogélne zasady wykonania robdt
Ogélne zasady wykonania robdt podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne” [1] pkt 3.

Uszkodzenia zapadnietych studzienek, podlegajace naprawie
Uszkodzenie studzienek urzadzes podziemnych wystepuje, gdy roznica pozioméw pomiedzy:

- kratkq wpustu ulicznego a gérng powierzchniq warsiwy $cieralnef nawierzchni wynosi powyzej 1,5 cm,
- wlazem studzienki a gérng powierzchniq nawierzchni wynosi powyzef 1 cm.

Zasady wykonania naprawy
Wykonanie naprawy polegajgeef na regulacyi pionowej studzienki, obejmuje:

roboty przygotowawcze

- rozpoznanie uszkodzenia,

- wyznaczenie powierzchni podlegajqeef naprawte,

wykonanie naprawy

- naprawe uszkodzonej studzienki,

- ulozenie nowej nawierzchni.

Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie uszkodzenia polega na:

- ustaleniu sposobu deformacji studzienki,

- olresleniu stanu nawierzchni w bezposrednim otoczeniu studzienkd,

- wstepnym rozpoznaniu przyciyn uszkodzenia,

- rozeznaniu mosliwosci wykorzystania dotychezasowych elementéw wrzqdzenia.
Powierzchnia przeznaczona do wykonania naprawy powinna obejmowacé caly obszar uszkodzonej nawierzchni wokol
zapadnietej studzienki. Powierzchni tef nalezy nadaé kszialt prostokatnej figury geometryczney.
Powierzchnie przeznaczong do wykonania naprawy akeeptuje Inzynier.

Wykonanie regulacji pionowej studzienki
Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewiduje inaczej, to wykonanie przypowierzchniowej regulacfi pionowef
studzienki, pod warunkiem zagkceptowania przez Inzyniera, obejmuje:

-zdjecie prayirycia (pokrywy, wlazu, kratki sciekowej, nasady z wlewem bocziym) urzadzenia podziemnego,
-rozebranie uszkodzonej nawierzchni wokof studzienki:
- mechaniczne (w preypadiu nawierzchni typu monolitycznego, np. nawierzchni asfaliowej, betonowej) -z
pionowym wycieciem krawedzi uszkodzenia pilq tarczowq i rozebraniem konstrukcji jezdni przy pomocy
miotéw pneumatycznych, drqgdéw stalowych ifp.,
_rozebranie uszkodzonej gérnej czesci studzienki (np. czesci Zeliwnych, piyt zelbetowych pod studzienkq, kregéw
podporowych iip.),
_zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzehni i gruzu na pobocze, chodnik lub miefsce
skiadowania, z posortowaniem i zabezpieczeniem materialu przydatnego do dalszych robdt,
-szczegblowe rozpoznanie przyczyn uszkodzenia i podjecie koricowej decyzji o sposobie naprawy
wykorzystaniu istniejqeych materialow,
-sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina wiazowego) z
ew. uzupeinieniem ubytkow,
-w przypadku niewielkiego zapadnigcia -poziomowanie gornej czesci komina wlazowego, nasady wpustu itp. przy uzZyciu
zaprawy cementowo-plaskowej, a w przypadku uszkodzen wiekszych -wykonanie deskowania oraz uloZenie i zaggszczente
mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wediug wymiaréw dostosowanych do rodzaju uszkodzenia § poziomu
powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielqcego itp. ), a takze rozebranie deskowania,
_osadzenie przykyycia studzienki lub kratki Sciekowej z wykorzystaniem istniejacych lub nowych materialow oraz ew.
wyréwhaniem zaprawea cementowd.
KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Ogdlne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosei robot podano wSST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogdlne” [1] pkt 6.

Badania przed przystqpieniem do robdt



Przed przystqpieniem do robét Wykonawca powinien:

- uzyskac wymagane dokumenty, dopuszczajqce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty na znak bezpieczeristwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci,
ew. badania materialow wykonane przez dostawcéw itp.),

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materialéw z tworzyw i prefabrykowanych.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdline zasady obmiaru robdt podano wS ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] pkt 7.

Jednostka obmiarowa
Jednostiq obmiarowa jest 1 szt.

ODBIOR ROBOT

Ogdline zasady odbioru robdt

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogolne™ [1] pkt 8.

Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowq, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszysthie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

Odbior robot zanikajqcych i ulegajacych zalryeiu

Odbiorowi robét zanikajqcych i ulegajacych zakryciu podlegajq:
- roboty rozhbiorkowe,
- naprawa studzienki,

Odbicr tych robot powinien byc zgodny z wymaganiami pkiu 8.2 D-M-00.00.00 ,, Wymagania ogélne” [1] oraz niniejszef
SST.

PODSTAWA PEATNOSCI
QOgolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogdlne ustalenia dotyczqce podstawy platnoéci podano w ST D-M-00.00.00 [1] ,, Wymagania ogélne” pkt






